Mekanik bakimlar

1. Ahtapot kollu ¢ikaricilar yerinden sokiilerek atdlyemize
nakledilecektir. 2. Makineler kumlamaya tabi tutulacak olup izerinde
gerekli kontroller ve tamirler gerceklestirilecektir. 3. Makinelerin
izerinde bulunan tahrik gruplari sokiilecek olup yerine planet tipi
tahrik grubu mont edilecektir. 4. Makinelerin izerindeki mil ve c¢ark
degisimi yapilacak olup yeni mil ve cark monte edilecektir. 5.
Makinelerin {izerindeki ahtapot c¢ikarici kollari yenilenecektir. 6.
Makinelerin boyasi yapilarak calisir halde yerine montaji
gerceklestirilecektir. 7. Kullanilacak olan sanzimanlar PSG marka
olacaktir. 8. Kullanilacak olan elektrik motorlari GAMAK ve benzeri
yerli motor kullanilacaktair.

Elektrik ve otomasyon

1. Ana motor hiz kontrol ile tahrik edilecek olup, ileri geri hareket
motoru direk tahrik olacaktir. Kullanilacak olan sirici ABB marka
olacaktir. 2. Makina Uzerinde, operatdr tarafindan kumanda edilmesi
amaci ile bir adet lokal pano yapilacaktir. Operatdr bu pano lizerinden
makine ileri-geri, ana motor start-stop vs. kontrolleri
gerceklestirecektir. Ayrica lokal pano lUzerinden sistem acil stop yer
alacaktir. 3. Makine lzerinden yer alan 2 adet limit swicth’i
yvenilenecektir. 4. Makine tesiste bulunan otomasyon sistemi tarafindan
izlenebilir ve kontrol edilebilir yapiya uygun olacaktair.

5. Imalati yapilacak MCC panosu kémir tozunun yodun olduju ve nemli
ortamda calismasi gerektigi i¢in panonun uygun IP standartlarinda
olacaktir. lokal pano Uzerinden surucunun hiz kontroli potansiyometre
ile yapilabilecektir.

6. MCC Pano besleme icin yaklasik 60 m mesafede fleksi yassi gii¢
kablosu temini ve de montaji yapilacaktir. Otomasyon sistemine sinyal
aktarimi icinde ayni mesafede fleksi sinyal kablosu temin edilecektir.
7. Kablolarin makine yirime hatti boyunca tasinabilmesi ig¢in mevcutta
bulunan kablo toplama rayi yenilenecektir. 8. Sistem herhangi bir PLC
kontrol gerektirmemektedir. Manuel kumanda sistemi kullanilacaktir. 9.
Pano olarak uygun Olc¢ilerde dahili tip UFOR marka pano kullanilacaktair.



